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Q) DISPOSUIF DE PROTECTION ET DE GUIDAGE D'UN 
W L'ARTICULATION, A DEUX ELEMENTS R1GIDES AR1 
INDUSTRIELLES. 

67) Le dispositif selon I'invention est adapte a etre utilise 
en relation avec une articulation dans laquelle deux ele- 
ments rigides (104, 105) sont susceptibles d'occuper diver- 
ses positions an gu (aires relatives, le composant allonge 
(109) a proteger et a guider etant constituS par un brin ou 
un tube dispose dans I'enfilade de deux canaux (111,110) 
en vis-a-vis manages, respectivement, dans lesdits ele- 
ments rigides (104, 105). Le dispositif comprend un organe 
mobile (107), dispose entre lesdits elements rigides (104, 
105), iequel est au moins mobile en rotation autour d'un 
axe de rotation de ladite articulation et presente un pas- 
sage (108) adapte a recevoir ledit composant allonge 
(109). 



COMPOSANT ALLONGE ASSOCIE, AU NIVEAU DE 
ARTICULES L'UN A L'AUTRE, ET SES APPLICATIONS 
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La presente invention concerne un dispositif de 
protection et de guidage d'un composant allong§, tel qu'un 
brin ou un tube, associ6, au niveau de 1 1 articulation, a 
deux Elements rigides articules l'un a 1' autre, ainsi que 
5 des applications industrielles de ce dispositif. 

Precis6ment, 1* invention concerne un tel dispositif 
dans lequel lesdits Elements rigides sont relics l'un a 
1* autre par une articulation leur permettant d'occuper 
diverses positions angulaires relatives, et dans lequel 

10 ledit composant allonge est dispose dans 1' enfilade de deux 
canaux en vis-a-vis menages, respectivement , dans lesdits 
§16ments rigides. 

Dans la presente description et dans les 
revendications, on entend par "composant allonge" un moyen 

15 ayant un grand rapport longueur/section transversale. 

De nombreux domaines techniques utilisent des 
articulations destinies £ permettre a deux 616ments rigides 
de pivoter autour d'au moins un point de pivotement et 
d'occuper ainsi diff ^rentes positions angulaires relatives. 

20 Ces articulations peuvent rev£tir la forme, par exemple, de 
charnifcres mStalliques, d' articulations extensibles, de 
rotules, de cardans, etc. Dans certaines applications, il 
pourra £tre nScessaire d'6tablir Sgalement entre les 
£16ments rigides une liaison de type Slectrique, 

25 hydraulique, pneumatique, optique ou mecanique, par 
exemple, afin de transmettre une commande, un signal, une 
6nergie, un effort ou une information quelconque d'un 
61§ment rigide a 1' autre. Ainsi, dans l'industrie 
automobile, il est parfois souhaitable de faire passer des 

30 cables Slectriques entre le dormant de caisse d'un v6hicule 
et la portiere articulee a celui-ci, pour alimenter un 
moteur agissant sur 1' orientation des r£troviseurs 
ext6rieurs en reponse a une commande exerc£e depuis 
l'int6rieur. Or, il est bien entendu que ces cables 

35 61ectriques ne doivent ni entraver le bon fonctionnement de 
1' articulation, ni risquer d'Stre endommag^s par celui-ci. 
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Dans les systemes de I'art ant^rieur, le passage de 
tels cables ou autres composants allonges, d'un £16ment 
rigide & 1* autre, se fait generalement de deux mani^res : 
le passage direct au travers de la charni&re, ou le passage 
5 au travers d'un soufflet ind£pendant de 1 ' articulation. 

Un tel passage direct est illustre par la demande de 
brevet internationale WO 92/15916 qui divulgue une 
charnidre extensible ou 61astique comprenant deux 616ments 
rigides qui ont des faces d'appui complementaires et sont 

10 susceptibles de pivoter l'un par rapport a 1' autre autour 
d'un axe de rotation r£el ou imaginaire. Un passage destine 
& recevoir une extremity d'un Element de connexion 
61astique allonge, adapts & transmettre un effort, est 
m£nag£ dans chacun des deux Elements rigides. Un autre 

15 exemple de charni^re 61astique est divulgu6 dans la demande 
de brevet europSenne n° 0 689 634 au nom de Chene et al, 
dans laquelle on retrouve les caracteristiques generales 
precitees. L' inconvenient de ces systemes est qu'ils 
n£cessitent que les surfaces des charnieres en contact avec 

20 le composant allonge soient parfaitement polies et exemptes 
d' aretes vives, de fagon h eviter une usure prematuree 
dudit composant. Cela implique de mettre en oeuvre des 
operations coClteuses et complexes qui affectent les coQts 
de fabrication de ces articulations. 

25 Dans les systemes de l'art ant^rieur a soufflet, le 

soufflet permet de protSger dans une certaine mesure le 
composant allonge, mais on a toutefois constats que cette 
protection etait insuffisante dans la mesure ou les risques 
de pincement, de cisaillement et de coupure dudit composant 

30 ne sont pas n£gligeables. II s'agit en outre d'une 
technique relativement contraignante, dans la mesure oil 
1' utilisation d'un soufflet nScessite, d'une part, 
d'effectuer un certain nombre de pergages permettant sa 
fixation aux deux elements rigides et, d' autre part, 

35 d'ajuster le degr6 maximal de dilatation du soufflet & 
1' angle d'ouverture maximal de 1 ' articulation. 
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L' invention pennet de remedier aux inconvenients 
precites de l'art anterieur en ce sens qu'elle propose un 
dispositif de protection et de guidage d'un composant 
allonge, dans lequel un organe mobile est dispose entre les 
5 elements rigides de 1' articulation, lequel organe est au 
moins mobile en rotation autour d'un axe de rotation de 
ladite articulation et presente un passage adapts & 
recevoir ledit composant allonge. 

L' organe mobile a pour fonction de guider le 

10 composant allonge, par exemple pour eviter qu'il interfere 
avec une charniere eventuellement adjacente ou, dans les 
charnifcres extensibles, pour orienter 1' effort transmis. De 
plus, sa mobility en rotation lui permet de se positionner 
par rapport au composant allonge, ce qui resulte en une 

15 meilleure maitrise du rayon de courbure du composant 
allonge au voisinage de 1* organe mobile et reduit en 
consequence la probability que ledit composant pr6sente des 
coudes non souhaitables le long de sa longueur, Dans une 
forme d* execution pr6f£r£e de 1' invention, cette 

20 probability peut etre encore reduite en prevoyant que le 
passage forme dans 1' organe mobile a une configuration 
telle que chacune de ses extremites ouvertes a un rayon de 
courbure qui est au plus egal au rayon de courbure minimal 
dudit composant allonge au voisinage de ladite extremite. 

25 Par exemple, 1* organe mobile pourra presenter un passage 
sensiblement cylindrique, evase au niveau de ses extremites 
ouvertes. En variante, et selon une forme d' execution 
preferee de 1' invention, le passage menage dans 1' organe 
mobile pourra avoir sensiblement la forme d'une partie 

30 interieure de tore, de section transversale circulaire ou 
elliptique, dont les cercles meridiens ont un rayon qui est 
au plus egal au rayon de courbure minimal du composant 
allonge au voisinage des extremites ouvertes dudit passage. 

En outre, afin d' eviter toute usure du composant 

35 allonge au contact des parois internes dudit organe mobile, 
ledit organe devra etre constitue d'un materiau off rant une 



4 



2746151 



rugosit£ minimale, tel qu'une c6ramique, un m§tal poli, 
etc. 

De preference, I'organe mobile est libre de se 
mouvoir dans un plan parall&le & un plan de rotation de 
5 ladite articulation, voire dans deux plans orthogonaux dont 
chacun est parall&le & un plan de rotation de ladite 
articulation. 

Avantageusement, les canaux menages dans les deux 
elements rigides d£bouchent chacun dans une cavite form§e 

10 dans les extr£mit£s desdits elements rigides, cavites qui 
sont en vis-^-vis l'une de 1' autre, et lesdites extr£mit6s 
ont des formes appari£es, de sorte que, lorsque lesdits 
elements rigides sont mis en prise 1'un avec 1' autre, les 
formes appariees de leurs extremit£s cooperant 

15 mutuellement, ledit organe mobile est adapte k etre regu 
dans lesdites extr6mit£s. II est ainsi possible de conf£rer 
auxdits Elements rigides une position angulaire relative 
stable. D'autres telles positions pourront etre obtenues, 
par exemple, en prevoyant que les extremites desdits 

20 elements rigides ont une configuration creant un effet de 
came lors du deplacement angulaire relatif desdits elements 
dans un plan de rotation de 1 ' articulation. 

En outre, l'un au moins des elements rigides peut 
etre pourvu de moyens formant butee qui limitent les 

25 deplacements angulaires relatifs desdits Elements dans au 
moins un plan de rotation de ladite articulation, par 
exemple jusqu'& une position angulaire relative instable. 

Le composant allonge peut etre plein ou creux. II 
peut s'agir d'un brin ou d'un tube compost d'un mater iau 

30 souple non eiastique associe & au moins une piece 
eiastique, telle qu'un ressort heiicoidal, ledit brin ou 
tube etant immobilise par des pieces d' arret prevues 
respectivement dans chacun desdits elements rigides. Selon 
une autre possibilite, il peut s'agir d'un brin eiastique 

35 ayant ses extremites ancr§es respectivement dans chacun 
desdits elements rigides. Ainsi, le composant allonge peut 
notamment revdtir la forme d'un fil, d'un cable, d'un tuyau 
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et analogue, qui peut etre tresse, torsade, torone et/ou 
gain6. Les moyens de transmission tubulaires sont adaptes ct 
etablir, par exemple, une liaison electrique, hydraulique, 
pneumatique ou optique, tandis que les composants allonges 
5 sous forme de brin permettent de transmettre un effort 
mecanique, par exemple un effort eiastique, d'un element 
rigide h 1' autre. 

Compte tenu de ce qui precede, on comprend bien que 
le dispositif selon 1' invention peut etre associe & des 

10 charnieres classiques ayant un point de pivotement 
materiel, materialist par une goupille, une broche, une 
vis, un axe en une ou plusieurs parties, etc. ou qu'il peut 
constituer en lui-meme une articulation ayant un point de 
pivotement immateriel -resultant de la mise en appui de 

15 faces de contact-, en particulier dans le cas oil le 
composant allonge est pourvu de proprietes eiastiques. 

L* invention etend aussi sa portee a des applications 
industrielles preferees du dispositif precite. Ainsi, 
1 ' invention concerne egalement une monture de lunettes 

20 incorporant un tel dispositif, dans laquelle, par exemple, 
les elements rigides font respectivement partie integrante 
d'une branche et d'une face de monture de lunettes. Dans 
une autre application, le dispositif selon 1' invention est 
int§gre a une charniere pour porte. Par exemple, les 

25 elements rigides font respectivement partie integrante 
d'une portiere et d'un dormant de caisse de vehicule. 

On notera toutefois que I 1 invention trouve egalement 
son application dans bien d'autres domaines techniques, par 
exemple dans la realisation d' articulations de protheses et 

30 d* elements de robots industriels, sans que ces applications 
soient limitatives. De plus, il est bien evident que dans 
toutes ces utilisations, les elements rigides peuvent soit 
§tre d'un seul tenant avec les parties de I'objet qui sont 
articuiees l'une par rapport a 1* autre, soit etre montes 

35 sur, ou dans, celles-ci. 

1/ invention sera mieux comprise h la lumifere de la 
description detainee suivante de modes de realisation non 
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limitatifs de 1' invention, prise en combinaison avec les 
dessins annexes dans lesquels : 

la figure 1 est une vue en perspective d'une forme 
d'execution du dispositif selon 1' invention, applique a une 
5 charni^re classique ; 

la figure 1A est une vue schematique en coupe 
transversale, h plus grande §chelle, de l'organe mobile du 
dispositif pr£c£dent, prise le long de la ligne 1A-1A de la 
figure 1 ; 

10 la figure 2 est une vue en perspective 6clat6e d'une 

autre forme d' execution du dispositif selon 1' invention, 
appliqu£ h une articulation extensible ; 

la figure 3 est une vue en perspective, partiellement 
en coupe, du dispositif de la figure 2 applique h une 
15 charniSre de lunettes, en position ouverte normale, c'est- 
&-dire & 90° , de la branche ; 

la figure 4 est une vue en elevation du dessus du 
dispositif de la figure 3 ; 

la figure 5 est une vue en perspective du dispositif 
20 de la figure 3, en position fermee de la branche ; 

la figure 6 est une vue en perspective du dispositif 
de la figure 3, dans une premiere position d'ouverture 
outrepass6e de la branche ; et 

la figure 7 est une vue en perspective du dispositif 
25 de la figure 3, dans une seconde position d'ouverture 
outrepass§e de la branche. 

Si l'on se r§f£re tout d'abord h la figure 1, on voit 
un dispositif selon 1' invention 1 qui est appliquS a une 
charni&re classique, laquelle charni&re comporte, d'une 
30 manifere connue en soi, deux lames rectangulaires 2 et 3 
qui se projettent, respectivement, depuis un premier 
616ment rigide 4 et un deuxifeme Element rigide 5, chaque 
lame 2,3 6tant respectivement dans le plan de l*§16ment 
rigide 4,5 duquel elle depend. Chaque lame 2,3 comporte, en 
35 bout de son extr§mite libre, une douille, respectivement 2a 
et 3a. Les deux lames 2,3 sont articul§es l'une k 1* autre 
au moyen d'une broche 6 dont une extremity est enfil6e et 
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immobilis6e £ demeure dans la douille 2a et dont 1' autre 
extr6mit6 est regue dans la douille 3a, ladite autre 
extr6mit6, qui se projette verticalenient vers le bas (telle 
qu'observee sur la figure), pouvant tourner librement 
5 autour de son axe longitudinal X,X* dans la douille 3a. 

La charniSre comporte en outre un organe spherique 7 
dispose entre les lames 2 et 3 et comportant un passage 7a. 

Les deux douilles 2a, 3a s'etendent partiellement h 
travers 1' organe spherique 7 par penetration dans le 

10 passage 7a, sans etre d'aucune maniere solidaris^es audit 
organe, que ce soit par sertissage, collage, vissage ou 
analogue. II s'ensuit que 1' organe 7 est mobile en rotation 
autour de l'axe de rotation X-X' de la broche 6 qui reunit 
les douilles 2a et 3a, et done de la charniSre en general. 

15 Comme on le voit mieux & la figure 1A, qui montre 

schematiquement 1 ' organe spherique mobile 7 en coupe 
transversale, la douille 3a et la broche 6 sont 
concentriques et elles sont logees dans le passage 7a qui 
passe sensiblement par le centre de 1' organe mobile 7. En 

20 outre, l 1 organe mobile 7 presente un passage 8 dont l'axe 
longitudinal Y, Y* est orthogonal ci l'axe X,X* . Le passage 8 
est sensiblement cylindrique et ses deux extremites 
ouvertes vont en s'6vasant. Un composant allonge 9, tel 
qu'un c^ble §lectrique, traverse le passage 8 et se 

25 projette vers l'ext^rieur, de part et d* autre dudit 
passage, jusque dans des canaux 11,10 menag6s 
respectivement dans l'epaisseur des elements rigides 4 et 
5. 

On comprend que le passage 8 permet de prot^ger 
30 efficacement le composant allongS 9 contre tout risque de 
cisaillement, de coupure, etc. en le maintenant a l'Scart 
des moyens constitutifs de la charni&re. Par ailleurs, la 
configuration du passage 8 est telle que ses extr6mit6s 
6vas§es ont une courbure qui est au moins 6gale & la 
35 courbure maximale que le composant allonge 9 est 
susceptible de presenter au voisinage desdites extr6mit6s 
lors du pivotement de la charni&re. Cette configuration 
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particulifcre du passage 8, ainsi que la mobility en 
rotation de l'organe mobile 7, garantissent une protection 
supplementaire du composant allonge 9, en ce sens qu'elles 
previennent la formation d' angles aigus le long de la 
5 longueur du composant allonge 9. 

On notera que la configuration illustree ne constitue 
qu'un mode de realisation de 1' invention et que diff ^rentes 
variantes pourraient etre envisages . En particulier , 
1' ensemble formS par les douilles 2a, 3a et la broche 6 

10 pourrait §tre remplacS par la combinaison de deux demi- 
axes, dependant respectivement des lames 2 et 3, avec deux 
supports d'axes montes chacun sur l'organe mobile 7, en 
vis-&-vis du demi-axe correspondant . Dans ce cas, les deux 
demi-axes ne devraient pas etre sertis, coll6s, visses ou 

15 solidaris<§s d'une autre maniere & leurs supports, de fagon 
& ce que l'organe 7 reste mobile en rotation. De plus, dans 
cette configuration, le passage 8 pourrait passer par le 
centre de l'organe mobile 7 et avoir, par exemple, la forme 
d'une partie int6rieure de tore. 

20 La figure 2 repr^sente une autre forme d' execution du 

dispositif selon 1' invention applique & une articulation 
extensible, dans lequel des elements analogues h des 
616ments d£j& dScrits en regard des figures 1 et 1A seront 
identifies par des chiffres de reference identiques, 

25 additionnes de 100. Dans la suite, on qualifiera de 
"distale" une partie de pi&ce qui est plus 61oign£e de 
l'organe mobile que ne Test une autre partie de pifcce 
qualifiee, elle, de "proximale". 

Le dispositif illustr6 est appliquS a une 

30 articulation entre un premier element rigide 104 et un 
second 61£ment rigide 105. 

Pr6cis6ment, sur cette figure, l'616ment rigide 104 
comporte une partie distale 21 de section cylindrique et 
une partie proximale 12. La partie proximale 12 a 

35 grossifcrement la forme d'un parall£16pip&de, la section 
transversale de ladite partie proximale 12 6tant de plus 
grandes dimensions que celle de la partie distale 21. 
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Toutefois, il est bien Evident que les parties proximale 12 
et distale 21 de l'tl&nent 104 pourraient avoir une 
configuration g§nSrale et des dimensions, en section 
transversale, similaires. Une cavite 14 sensiblement 
5 cylindrique est m£nag£e dans la partie proximale 12, l'axe 
principal Z-Z' de ladite cavit§ £tant sensiblement aligns 
avec l'axe longitudinal de la partie distale 21. La cavity 
14 d£bouche a la fois sur la face supSrieure 15 dudit 
parall£lepip£de et sur sa face laterale 16 opposee & la 

10 partie distale 21. La cavite 14 forme un etranglement 29 & 
la jonction entre la partie distale 21 et la partie 
proximale 12 de l'fil&nent 104, lequel etranglement 29 
debouche dans un canal longitudinal 111 m£nag£ dans 
l'Spaisseur de la partie distale 21 de 1* 61§ment 104. 

15 De son cdt§, 1' element rigide 105 a egalement une 

partie distale 22 de forme g6n€ralement cylindrique et une 
partie proximale 40. La partie proximale 40 comporte deux 
parties, l'une en L designee par 17 et 1' autre en U 
designee par 18. 

20 Plus pr6cis6ment, la partie 17 qui a de plus grandes 

dimensions que ladite partie distale 22, a, de profil, la 
forme d'un "L" dont la barre verticale (telle qu'observee 
sur la figure 2) est constitute d'une paroi principale 17a 
rectangulaire, faisant suite h la surface radiale de la 

25 partie distale 22, et dont la barre horizontale est form6e 
d'une paroi secondaire 17b rectangulaire, orthogonale & la 
paroi principale 17a et ayant un bord longitudinal commun 
avec celle-ci. 

La partie 18 forme cuvette et elle a, de profil, la 

30 forme d'un U & base 18a plane et dont les ailes sont 
designees par 18b et 18b' . La face ext§rieure des ailes 18b 
et 18b' est plane. La base 18a, ou fond rectangulaire de la 
cuvette 18, constitue un prolongement de la paroi 
principale 17a, tandis que l'aile 18b 1 de la cuvette 

35 constitue un prolongement de la paroi secondaire 17b, 
ladite aile 18b' se projetant depuis ladite paroi 



2746151 

10 



secondaire. La cuvette 18 delimite une cavit§ 36 h fond 
ouvert. 

Comme on le voit a la figure 3, un canal longitudinal 
110, pr6sentant une zone proximale 110a et une zone distale 
5 110b de plus grand diam£tre, est menage dans 1' element 
rigide 105 et, a son emergence de la paroi principale 17a 
de la partie proximale 17, il debouche dans la cuvette 18. 

Si on revient h la figure 2, les elements rigides 104 
et 105 sont adapt£s & venir en prise mutuelle, la paroi 
10 secondaire 17b de la partie proximale 40 coop6rant avec une 
d6coupe 19 pratiquee dans la face inferieure 20 de la 
partie proximale 12, tandis que la partie de l'aile 18b 1 de 
la cuvette 18 qui se projette au-del& de la paroi 
secondaire 17b est appropriee a etre regue dans un 
15 evidement 23 pr£vu dans la face lat£rale 16 de la partie 
proximale 12. 

Le dispositif selon 1' invention comprend un organe 
mobile 107, qui a la forme exterieure d'une ellipsolde et 
dans lequel est manage un passage 108 qui a sensiblement la 

20 forme d'une partie interieure de tore. 

Comme on le voit sur la figure 3, lorsque les parties 
proximales 12 et 40 appariees des 616ments rigides 104 et 
105 sont en prise mutuelle, 1* organe mobile 107 est 
susceptible d'etre regu en partie dans la cavity 36 de la 

25 cuvette 18 dependant de 1' Element 105 et en partie dans la 
cavit§ cylindrique 14 de 1' element 104, et le passage 108 
forme au travers de 1' element 107 est adapts a etre aligne 
avec les canaux longitudinaux 111 et 110 m6nag€s dans les 
Elements rigides 104 et 105. Un composant allonge 109 est 

30 place dans 1' enfilade du canal longitudinal 110 m£nag6 dans 
1' 616ment rigide 105, de la cavite 36 formSe & l'extr&nite 
dudit element, du passage 108 de I'organe mobile 107, de 
1 1 etranglement 29 forme dans 1" element rigide 104 et du 
canal longitudinal 111 menage dans ledit element. 

35 Bien que, dans la forme d' execution representee ct la 

figure 3, I'organe mobile 107 soit en contact avec les 
parois internes de la cuvette 18, il est bien entendu que 
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l'on pourra, si on le souhaite, prevoir un jeu entre eux. 
On notera egalement que, dans une autre position angulaire 
relative des elements rigides 104 et 105, l'organe 
mobile 107 pourra se trouver & l'exterieur des cavites 14 
5 et 36, ou qu'il pourra etre entierement contenu dans la 
cavite 14. 

Si l'on se r§f£re plus pr^cisement & la figure 3 qui 
illustre un dispositif selon 1' invention applique h une 
articulation extensible de monture de lunettes, en position 

10 ouverte normale de la branche, on voit que le composant 
allonge 109 a proteger est constitue d'un brin souple 
associe a un ressort 26. Le brin 109, qui est non 
eiastique, est tendu. Les extremites du brin 109 sont 
serties dans, ou autrement inunobilisees par, des pieces 

15 d' arret 24 et 38. La piece d' arret 24 presente une portion 
eiargie 25 susceptible de prendre appui sur un epaulement 
30 menage & l'extremite proximale de la zone distale 110b 
du canal 110. La piece d' arret 38 presente une surface 37 
formant butee de fin de course susceptible de venir en 

20 appui contre l'extremite libre 33 de la partie distale 21 
de 1' element 104. L'extremite distale 28 du ressort 26 
prend appui sur la surface 37 de la piece d' arret 38 et 
1' autre extremite 27 du ressort vient buter contre un 
epaulement 31 menage & l'extremite proximale du canal 111. 

25 Le fonctionnement de 1' articulation de monture de 

lunettes pr6c£demment decrite sera maintenant explique par 
reference aux figures 4 a 7. Dans la suite de la 
description, on supposera que 1' element 104 fait partie 
d'une branche de lunettes et que 1' element 105 appartient & 

30 une face de monture de lunettes, bien que 1' invention 
s' applique Egalement & la situation inverse, ainsi qu'& 
toute forme d' utilisation d'une charniere extensible. 

La figure 4 montre 1 1 articulation en position ouverte 
normale de la branche, correspondant & la position 

35 representee a la figure 3. On observe que, lorsque les 
elements rigides 104 et 105 sont alignes et en prise 1'un 
avec l f autre, l'aile 18b de la cuvette 18 fait saillie dans 
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la cavite 14 menagee dans 1' element rigide 104, 
partiellement au-dessus de l'organe mobile 107. Lorsque 
l'on souhaite faire passer la branche de lunettes en 
position fermee, illustree sur la figure 5, on fait pivoter 
5 1' element 104 par rapport & 1' element 105, dans le sens de 
la fl§che Fl (figure 4). Au cours de cette rotation, 
l'extr6mit§ sup^rieure de la face latSrale 16 de I'^l&nent 
104 est guidee le long de la paroi principale 17a de 
l'616ment 105, jusqu'^ ce qu'elle bute contre la paroi 

10 secondaire 17b et que la face supSrieure 15 de l'616ment 
104 soit en butee contre la paroi principale 17a de 
1' Element 105 (figure 5). L'aile 18b de la cuvette 18 fait 
alors saillie dans la cavite 14 de 1' element 104, ou elle 
se trouve en but£e contre la paroi interne 32 (figure 2) 

15 dudit element. En ce qui concerne le travail du ressort 26 
(figure 3) au cours de la rotation precitee de 
1 ' articulation, on notera que, dans un premier temps, le 
brin 109, qui n'est pas elastique, est sollicit£ en 
traction, de sorte qu'un supplement apparent de longueur 

20 doit lui £tre fourni par le ressort 26, ce qui s'opere par 
compression dudit ressort. En se comprimant, le ressort 26 
permet en effet au brin 109 de coulisser dans la direction 
de la flfcche F3 (figure 3). La compression du ressort 26 
est limit£e par la venue en butee de 1' element d'arr£t 38 

25 contre la paroi d' extremity 33 (figure 3) de la partie 
distale 21. L 1 effet de came produit par les surfaces des 
616ments rigides 104 et 105 conduit ensuite S une reduction 
de la sollicitation exerc£e sur le brin 109 qui a & 
parcourir un chemin plus court, reduction qui est en outre 

30 rendue possible par le pivotement et le d6placement de 
l'organe mobile 107 dans le plan de 1 ' articulation, tout au 
long de la rotation, jusqu'& former un angle d' environ 45° 
par rapport aux axes longitudinaux des 61£ments rigides 104 
et 105. L'exc&s apparent de longueur du brin 109 est done 

35 absorb^ par une dilatation correspondante du ressort 26, 
qui tend ainsi & revenir k sa position de repos. 
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Si I'on souhaite a present faire pivoter 
1' articulation depuis la position illustree h la figure 4 
jusqu'ci la position representee h la figure 6, dans 
laquelle la branche de lunettes, h laquelle est associe 
5 1* Element rigide 104, est en une position d'ouverture 
outrepassee de 90° par rapport & la position d'ouverture 
normale, dans le plan de rotation normal de 1 ' articulation, 
c'est-&-dire que la branche est en une position d'ouverture 
de 180°, il suffit d'imprimer & 1* element rigide 104 une 

10 rotation de 90° suivant F2 (figure 4) par rapport & 
1* element rigide 105. Lors de cette rotation, l'extremite 
libre de la paroi secondaire 17b de 1' element 105 qui, en 
position d'ouverture normale, etait en butee contre la 
decoupe 19 menagee dans 1* element 104, pivote de 90° le 

15 long de ladite decoupe 19, jusqu'& ce que la paroi 
secondaire 17b et la decoupe 19 viennent en butee l'une 
contre 1' autre, dans une seconde position de butee, comme 
illustre & la figure 6. 

La figure 7 illustre une autre position d'ouverture 

20 outrepassee de la branche de lunettes, dans laquelle les 
elements rigides 104 et 105 foment un angle relatif de 90° 
dans le plan perpendiculaire & la fois au plan normal de 
rotation de 1 1 articulation et au plan des verres de 
lunettes. La face laterale 34 de 1" element rigide 104 est 

25 en butee contre une partie de la paroi principale 17a de 
1* element 105 qui est adjacente & un bord longitudinal du 
fond de la cuvette 18. Dans cette position, la branche de 
lunettes a pivote de 90° vers le bas par rapport & la 
position illustree & la figure 4. Toutefois, il est bien 

30 evident qu'une position d'ouverture outrepassee 
correspondant a un pivotement de 90° vers le haut pourra 
egalement etre obtenue, dans laquelle la face laterale 35 
de 1' element 104 viendra en butee contre une autre partie, 
41, de la paroi principale 17a qui est adjacente h 1' autre 

35 bord longitudinal du fond de la cuvette 18. 

Dans les positions illustrees sur les figures 6 et 7, 
le brin 109 a ete sollicite en traction de fagon 
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croissante, de sorte que le ressort 26 s'est comprime de 
fagon correspondante, jusqu'a ce que 1' element d'arr§t 38 
vienne en but£e contre la paroi d'extremite 33 (figure 3), 
Par suite, le ressort a tendance & se dilater pour regagner 
5 sa position de repos ; les elements rigides 104 et 105 
occupent done une position angulaire relative instable. 

Bien que, sur les figures 6 et 7, l'organe mobile 107 
soit contenu dans la cavity 14 m£nag§e dans 1' Element 
rigide 104, on notera qu'il pourrait tout aussi bien se 

10 trouver en un emplacement quelconque le long du trajet du 
composant allonge, entre les Elements rigides 104 et 105, 
dans la mesure oil il est susceptible de se deplacer dans le 
plan de rotation de 1 1 articulation, la caractSristique 
essentielle de 1' invention etant d' assurer un guidage et 

15 une protection efficaces du composant allonge lors du 
fonctionnement de 1 1 articulation et d'orienter 1' effort 
elastique transmis, et ce, jusqu'& des positions 
d^ouverture outrepass£e de 1 ' articulation pouvant aller, 
comme on l'a vu prec§demment, jusqu'a 90° ou plus dans deux 

20 plans de rotation orthogonaux. 
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REVEND I CAT I ON S 

1- Dispositif de protection et de guidage d'un 
composant allonge (9 ; 109) associe, au niveau de 
1 ' articulation, & deux Elements rigides (4,5 ; 104,105) 

5 relics l'un h 1' autre par une articulation leur permettant 
d'occuper diverses positions angulaires relatives, lequel 
composant allonge (9 ; 109) est constitue par un brin ou un 
tube dispose dans 1' enfilade de deux canaux (11,10 ; 
111,110) en vis-ci-vis manages, respect ivement, dans lesdits 

10 Elements rigides (4,5 ; 104,105), caracterise en ce qu'il 
comprend un organe mobile (7 ; 107), dispose entre lesdits 
elements rigides (4,5 ; 104,105), lequel est au moins 
mobile en rotation autour d*un axe de rotation (X-X 1 ) de 
ladite articulation et presente un passage (8 ; 108) adapts 

15 & recevoir ledit composant allonge (9 ; 109). 

2- Dispositif selon la revendication 1, caracterise 
en ce que chacune des extremites ouvertes dudit passage 
(8 ; 108) a un rayon de courbure qui est au plus egal au 
rayon de courbure minimal dudit composant allonge (9 ; 109) 

20 au voisinage de ladite extremite, 

3- Dispositif selon la revendication 1 ou 2, 
caracterise en ce que ledit passage (8 ; 108) a 
sensiblement la forme d'une partie inter ieure de tore, de 
section transversale circulaire ou elliptique, dont les 

25 cercles meridiens ont un rayon qui est au plus egal au 
rayon de courbure minimal du composant allonge (9 ; 109) au 
voisinage des extremites ouvertes dudit passage (8 ; 108). 

4- Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications 1 a 3, caracterise en ce que ledit element 

30 mobile (7 ; 107) est libre de se mouvoir dans un plan 
paralieie & un plan de rotation de ladite articulation. 

5- Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications pr£c6dentes, caracterise en ce que ledit 
616ment mobile (7 ; 107) est libre de se mouvoir dans deux 

35 plans orthogonaux dont chacun est paralieie h un plan de 
rotation de ladite articulation. 
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6- Dispositif selon 1 1 une quelconque des 
revendications pr£c£dentes, caract£ris6 en ce que lesdits 
canaux (10,11 ; 110,111) d^bouchent chacun dans une cavite 
(14,36) form£e dans les extr£mites (12,40) desdits £l£ments 

5 rigides (4,5 ; 104,105), lesdites cavitSs (14,36) 4tant en 
vis-&-vis I'une de 1' autre, et en ce que lesdites 
extr6mit6s (12,40) ont des formes appari6es 
(19,23, 17b, 18b' ) , de sorte que, lorsque lesdits elements 
rigides (4,5 ; 104,105) sont mis en prise 1'un avec 
10 l'autre, les formes appariees ( 19,23, 17b, 18b* ) de leurs 
extr6mit£s (12,40) cooperant mutuellement, ledit organe 
mobile (7 ; 107) est adapte ci §tre re^u dans lesdites 
extr£mit£s (12,40). 

7- Dispositif selon la revendication 6, caracterise 
15 en ce que les extremites (12,40) desdits elements rigides 

(4,5 ; 104,105) ont une configuration creant un effet de 
came lors du d£placement angulaire relatif desdits Elements 
(4,5 ; 104,105) dans un plan de rotation de 1 1 articulation. 

8- Dispositif selon I'une quelconque des 
20 revendications pr£c6dentes, caract£ris§ en ce que l'un au 

moins desdits §16ments rigides (4,5 ; 104,105) est pourvu 
de moyens formant butee qui limitent les deplacements 
angulaires relatif s desdits Elements (4,5 ; 104,105) dans 
au moins un plan de rotation de ladite articulation. 

25 9- Dispositif selon l'une quelconque des 

revendications pr6c6dentes, caract6ris£ en ce que ledit 
composant allonge (9 ; 109) est un brin §lastique ayant ses 
extr§mit§s ancr6es respectivement dans chacun desdits 
616ments rigides (4,5 ; 104,105). 

30 10- Dispositif selon l'une quelconque des 

revendications 1 ci 8, caracterise en ce que ledit composant 
allonge (9 ; 109) est un brin ou un tube compost d'un 
mat§riau souple non elastique associe h au moins une pi&ce 
eiastique (26), et en ce que ledit brin ou tube est 

35 immobilise par des pieces d'arr&t (24,38) prevues 
respectivement dans chacun desdits §l§ments rigides (4,5 ; 
104,105) . 
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11- Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications pr§cedentes, caracterise en ce que ladite 
liaison est une liaison mecanique, electrique, hydraulique, 
pneumatique ou optique. 

12- Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications prec§dentes, caract£ris6 en ce que lesdits 
61£ments rigides (4,5 ; 104,105) font respectivement partie 
int6grante d'une branche et d'une face de monture de 
lunettes. 

13- Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications 1 h 11, caract§ris6 en ce que lesdits 
Elements rigides (4,5 ; 104,105) font respectivement partie 
intfegrante d'une portiere et d*un dormant de caisse de 
v^hicule. 

14- Monture de lunettes incoporant un dispositif 
selon l'une quelconque des revendications 1 & 12. 

15- Charniere pour porte, notanunent pour portiere de 
v§hicule, incorporant un dispositif selon l'une quelconque 
des revendications 1 & 11 et 13. 
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